Mit dem Strom schwimmen

Warum das Scannen eines hydroelektrischen
Damms fiir den ZEB-REV( 1 GeoSLAM

ein Kinderspiel war
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Smarter Spaces vermisst mit dem
ZEB-REVO einen 90 Jahre alten
hydroelektrischen Damm in Kanada

Smarter Spaces, kanadische
Experten fiir 3D-Daten, arbeite-
ten mit der University of New
Brunswick (UNB) zusammen, um
einen Tunnel in einem hydroelek-
trischen Damm per Laserscanner
zu erfassen und ein Punktwol-
kenmodell zu erstellen, das mit
Photogrammetrie Uberlagert
werden sollte.

Die Grand Falls Generating
Station ist ein hydroelektrischer
Damm, der 193] am Saint John
River in der kanadischen Provinz
New Brunswick gebaut wurde
und von NB Power betrieben
wird. Der Tunnel des Damms
wird alle 4 Jahre fiir Wartungs-
und Inspektionsarbeiten und fiir
die Planung des nachsten Lebens-
zyklus geschlossen. Smarter
Spaces nutzte die Gelegenheit,
den Tunnel mit dem mobilen,
tragbaren ZEB-REVO zu scannen
und ein genaues Punktwolkenmo-
dell zu erstellen. Dieser Prozess
wird in vier Jahren wiederholt. So
kann erstmalig das Verhalten des
Tunnels direkt verglichen werden.

Daruber hinaus hat NB Power
damit begonnen, den moglichen
Einsatz eines |00-MW-Kraft-
werks in Grand Falls zu priifen,
um mehr sauberen Strom zu er-
zeugen. Das Unternehmen fiihrt
dazu umwelt- und geotechnische

Saint John River in New Brunswick, Kanada

Studien sowie Standortpriifungen
durch und halt Riicksprache mit
den First Nations und Anwoh-
nern, bevor eine Umweltvertrag-
lichkeitsstudie beantragt wird.

Der Tunnel ist ca. 914 m lang

und stellte das Unternehmen
aufgrund seiner einzigartigen
Geometrie vor interessante
Herausforderungen. Die Tunnel-
umgebung war sehr feucht; am
Boden floss ein kleines Rinnsal.
Der ZEB-REVO mit IP67-Ein-
stufung, der anfangs im Bergbau
eingesetzt wurde, ist fiir solche
Umgebungen robust genug. Im
Tunnel war es dunkel, die Sicht
war eingeschrankt und der Bo-
den war rutschig und nass. Glatte
Oberflachen stellen fiir die
Erfassung mit mobilen Scannern
ein Problem dar. Um das Risiko
von Abweichungen zu vermeiden,

wurden 1,20 m hohe Pfeiler alle
3 m im Tunnel platziert. So konn-
te die Monotonie der glatten
Tunnelwande ,,durchbrochen
und sichergestellt werden, dass
keine Daten abweichen.

Dann musste das Team einfach
mit dem tragbaren Gerat durch
den Tunnel laufen und diesen da-
bei scannen. Das Vermessen eines
Tunnelabschnitts von ca. 90 m
dauerte nur 10 Minuten.

Die Scandaten wurden in der
Software GeoSLAM Hub ver-
arbeitet; in Cloud Compare
wurden mehrere Datensatze
gefiltert und registriert. Die end-
gliltigen Modelle und Datensatze
wurden an die University of New
Brunswick gesendet, um einen
Diplomingenieur bei seiner For-
schungsarbeit zu unterstiitzen.



,, Wir mussten
einfach nur mit
dem tragbaren
Gerat durch
den Tunnel
laufen und
diesen dabei
scannen.*

Colin Gillis, Smarter Spaces
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Ansicht der 3D-Daten des ZEB-REVO, die die Pfeiler im Tunnel zeigen

Uber Smarter Spaces genaue, aktuelle (as-scanned ™) Uber GeoSLAM
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Anbieter von 3D-Scanning in der Digitalisierung. wenigen Minuten ein hochgenau-

Kanada, da das Unternehmen

www.smarterspaces.ca es 3D-Modell ihrer Umgebung
erstellen. GeoSLAM wurde 2012
als ein Joint Venture zwischen
CSIRO (Australiens Behorde fiir
wissenschaftliche Forschung und
Erfinder des WLANSs) und 3D
Laser Mapping gegriindet. Mit
Kundschaft im Bereich Vermes-
sung, Ingenieurwesen, Bergbau
sowie Gebaude- und Anlagenver-
waltung verfiigt GeoSLAM tliber
ein stetig wachsendes Netzwerk
aus 60 Handlern in 50 Landern

auf 6 Kontinenten.

Feuchte und schwer erreichbare Umgebungen — kein Problem fiir den ZEB-REVO.

Alle Bilder ©Smarter Spaces
www.geoslam.com
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